Додаток 2

до тендерної документації

ТЕХНІЧНА СПЕЦИФІКАЦІЯ

Послуги з ремонту пристроїв автоматичної системи діагностичного контролю технічного стану буксових вузлів рухомого складу метрополітену, код 50530000-9 «Послуги з ремонту і технічного обслуговування техніки» за ДК 021:2015

	№
з/п
	Найменування послуги
	Одиниця виміру
	Кількість

	1
	Послуги з ремонту пристроїв автоматичної системи діагностичного контролю технічного стану буксових вузлів рухомого складу метрополітену
	послуга
	1


Опис: послуга надається з метою заміни промислового обладнання пристроїв автоматичної системи діагностичного контролю технічного стану буксових вузлів рухомого складу метрополітену (далі АСДК – БМ), що вже вичерпало свій технічний ресурс експлуатації та потребує заміни на обладнання наступного покоління.

1. Місце надання послуги – територія Замовника, станція метрополітену «Золоті Ворота».
2. Склад та обсяг послуги:

2.1. Заміна наявної стійки управління АСДК-БМ  на станційну стійку управління АСДК-БМ3, до складу якої входить:

· камери колійні – 4 шт;

· датчики проходу колеса – 4 шт;

· кабелі з’єднувальні до камер колійних – 4 шт;

· основи камер колійних – 4 шт;
· вузол кріплення датчика ДПД-01 до ходової рейки – 4 шт.

2.2. Заміна діагностичного пульта на базі переносного комп’ютера на сумісний з обладнанням АСДК-БМ3.

2.3. Заміна системного блоку та програмного забезпечення диспетчерських пристроїв автоматизованого робочого місця диспетчера поїздного (далі – АРМ ДЦХ);

2.4. Налаштування та підготовчі роботи до введення в експлуатацію стійки АСДК-БМ3;

2.5. Перевірка функціонування датчиків проходу коліс;

2.6. Орієнтація камер колійних;

2.7. Перевірка встановленого порогу перевищення каналу виміру температури;

2.8. Перевірка каналу виміру температури;

2.9. Перевірка рівня вихідного сигналу датчиків проходу коліс;

2.10. Вимірювання вихідної напруги джерел живлення;

2.11. Перевірка формування та проходження сигналу наявності високої напруги на контактній рейці (далі – ВН) та сигналу про знаходження поїзду в зоні контролю (далі – ЗК);

2.12. Перевірка роботи датчика температури оточуючого середовища.

3. Характеристики та вимоги до обладнання:

3.1. Стійка АСДК-БМ3:

3.1.1. Стійка складається з функціональних блоків, аналогічних існуючим стійкам та забезпечує всі вимоги до функціонування діючих пристроїв АСДК-БМ, що експлуатуються на лініях КП «Київський метрополітен» у відповідності до Інструкції про порядок користування пристроями автоматичної системи діагностичного контролю технічного стану буксових вузлів вагонів електропоїздів метрополітену (АСДК-БМ) на станціях «Золоті Ворота» та «Позняки» Сирецько-Печерської лінії від 14.04.2009 №3-І/НГ, затвердженої розпорядженням від 16.04.2009 №7-НГ (далі – Інструкція).

3.2. АРМ ДЦХ:

· інтерфейс АРМ ДЦХ відповідає всім вимогам що зазначені в Інструкції;
· всі написи на АРМ ДЦХ виконані українською мовою;

· системний блок АРМ ДЦХ комплектується твердотільним накопичувачем (SSD).

3.3. Камери колійні:

3.3.1. Ефективне значення вихідного сигналу на частоті 3000(100 Гц при закритому вхідному вікні – _____ мВ (зазначається учасником ефективне значення вихідного сигналу, яке повинно бути не менше 100 мВ).

3.3.2. Діапазон зміни ефективного значення вихідного сигналу на частоті 3000(100 Гц у всьому діапазоні вимірюваних температур (від температури оточуючого середовища до +101(С) – 0,1 … 10 В.

3.3.3. Підвищення ефективного значення вихідного сигналу на частоті 3000(100 Гц при зростанні температури калібрувального вузла на 1(С у діапазоні вимірюваних температур (від температури оточуючого середовища до +101(С) – ______ мВ (зазначається учасником підвищення ефективного значення вихідного сигналу, яке повинне бути не менше 50 мВ).

3.3.4. Пульсації сигналу про температуру калібрувального механізму, що знаходиться у стаціонарному стані перед калібруванням – _______(С (зазначається учасником величина пульсації сигналу, яка повинна бути не більше 0,5(С).

3.3.5. Час готовності камери до роботи після подачі напруги живлення – _____хв (зазначається учасником час готовності камери до роботи, який повинен бути не більше 10 хв).

3.3.6. Напруга живлення – 24(0,6 В.

3.3.7. Струм споживання – _____ А (зазначається учасником струм споживання, який повинен бути не більше 3А).

3.3.8. Опір ізоляції контактів вхідного роз’єму відносно корпусу колійної камери в нормальних кліматичних умовах – _____ МОм (зазначається учасником опір ізоляції контактів вхідного роз’єму, який повинен бути не менше 100 МОм).

3.3.9. Габарити (без кабельного вводу) – 240(270(270 мм.

3.3.10. Маса – _____ кг (зазначається учасником маса камери колійної, яка повинна бути не більше 13 кг).

3.3.11. Камери колійні АСДК-БМ модифікації №2.

3.4. Датчики ДПД-01:

3.4.1. Датчики проходу колеса ДПД-01 складаються з датчика ДПД-01-02 – 2 шт та датчика ДПД-01-03 – 2 шт, для рейок Р65, з вихідним кабелем довжиною 2 м до кожного датчика.
3.4.2. Вихідний сигнал в стані спокою датчика, В – від мінус 0,2 до плюс 0,2.

3.4.3. Струм споживання, не більше мА – 30.

3.4.4. Крутизна вихідного сигналу у зоні зміни полярності при переміщенні колеса, не менше, мВ/мм – 100.

3.4.5. Частота генератора електромагнітного поля датчика ДПД-01М-02, не більше, кГц – 36.

3.4.6. Частота генератора електромагнітного поля датчика ДПД-01М-03, не менше, кГц – 40.

3.5. Кабель з’єднувальний типу _________ (КУПВ-П16/9эх0,5 або еквівалент. Учасником зазначається тип кабелю) з роз’ємами:

· розетка ______________ (2РМ24К19Г1В1 або еквівалент. Учасником зазначається тип розʼєма);

· вилка ______________ (2РМ24КУН19Ш1В1 або еквівалент. Учасником зазначається тип розʼєма),

що забезпечують підключення до камери колійної та стійки управління колійним
обладнанням – довжиною 20 метрів (для кожної камери колійної).

3.6. Діагностичний пульт на базі переносного комп’ютера:
3.6.1. Накопичувач SSD об’ємом ________ Гб (зазначається учасником обʼєм накопичувача, який повинен бути не менше 256 Гб).

3.6.2. Процесор – ___________ (AMD Ryzen 7 (2.9 ГГц) або аналогічний з кращими характеристиками. Зазначається учасником процесор).

3.6.3. Об’єм оперативної пам’яті – _________ Гб (зазначається учасником об’єм оперативної пам’яті, який повинен бути не менше 16 Гб).

3.6.4. Діагональ екрану – 15.6″ (1920*1080) Full HD.

4. Пристрої автоматичної системи діагностичного контролю технічного стану буксових вузлів рухомого складу метрополітену після ремонту забезпечують:

· працездатність комплексу в разі подвійної відмови в роботі колійних камер (формування, окрім основного та резервного комплектів, що розташовані по обидві сторони колії в одному міжшпальному проміжку, тимчасового робочого комплекту з камер, що розташовані в різних міжшпальних проміжках);

· можливість автоматичного калібрування колійної камери відразу після реєстрації відмови в її роботі, з переведенням її в діючий резерв в разі успішного калібрування;

· можливість дистанційно зі станційного пульта керування примусово відключати живлення колійної камери (показання якої викликають підозру);

· програмні способи адаптації калібрувальних характеристик колійних камер (замість апаратних методів);

· реєстрацію даних з проконтрольованих поїздів в станційній стійці керування на час порушення обміну даними між диспетчерським пультом контролю та постовою апаратурою, з автоматичною передачею цих даних на диспетчерський пульт після відновлення зв’язку;

· візуалізацію результатів контролю електропоїздів на станційній стійці управління (на станційному пульті управління).

5. Умови надання послуги:

5.1. Транспортування, демонтаж, встановлення та підключення пристроїв системи виконується за рахунок Виконавця.

5.2. Обладнання (пристрої), комплектуючі та витратні матеріали, що використовуються для надання послуги, постачаються новими, раніше не використовуваним, без механічних пошкоджень та виготовленими не раніше ______ року (зазначається учасником рік виготовлення, який повинен бути не раніше 2022 року).
6. За результатами наданої послуги, Виконавець надає Замовнику:

· паспорти (технічні паспорти) на все обладнання;

· інструкції (керівництва) з експлуатації на стійки управління колійним обладнанням.

Примітка:
В документі повинно бути відображено: періодичність технічного обслуговування і ремонту, періодичність і способи перевірки (огляду) обладнання, порядок і обсяги проведення технічних оглядів.
· схеми електричні;

· програмне забезпечення мікропроцесорного комплексу стійок управління колійним обладнанням та  пультів керування.
7. Гарантійні зобов’язання:

7.1. Гарантійний строк експлуатації відремонтованого обладнання становить _________ місяців з дати підписання Акта приймання-передачі наданих послуг. 

Примітка:
Учасником зазначається гарантійний строк експлуатації, який повинен бути не менше 12 (дванадцяти) місяців.
Посада, підпис, ім’я та прізвище уповноваженої особи учасника

Примітки:

1. Дана технічна специфікація встановлює сукупність основних умов (технічних, якісних та інших) до надання послуги, враховується учасником під час підготовки тендерної пропозиції та є основою під час підготовки технічної специфікації до договору, що є його невід’ємною частиною (додатком).
2. Інформація (умови, вимоги) наведена(і) в технічній специфікації Замовника курсивом, є уточнюючою(ими) та повинна(і) враховуватись під час підготовки тендерної пропозиції, але безпосередньо в технічній специфікації учасника та/або під час укладання договору – не враховується(ються) (не зазначається(ються)).

3. Ознайомлення учасників з інструкцією зазначеної в п. 3. технічної специфікації буде проводитися в робочі дні: Пн.-Чт. з 800 до 1700, Пт. з 800 до 1545 за адресою: Київ, вул. Хрещатик 19, кім. 205, тел. (044) 238 46 02, (044) 238 46 10.
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